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Sistema de vision

Deteccion y posicionamiento de bolos y puentes.
Programacion basada en OpenCV.

Sistema de control

Bestia Parda
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Canon lanzador de bolas
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Sistema de guiado n visién por comp
Control de disparo con microcontrolador PIC 18F252

Sistema para recogida de bolos

Tarjeta VIA EPIA V10000
Microcontrolador PIC 18F452
Comunicaciones 12C
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Mecanismo de recogida a través de polea y eletroiman
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